OMRON

Sysmac: Una plataforma
completamente integrada

Una conexién - Un software - Un controlador de maquinas

AUTOMATIZACION DE FABRICAS

HMI - Programacion - Conexion de bases de datos - Sistemas [T

CONTROL DE MAQUINAS

Servos - Variadores - E/S de seguridad - Vision - Robdtica - Deteccion
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always in control
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Omron le proporciona soluciones a su medida

Modelos de negocio de produccion flexible e integrada

En el escenario actual de fabricacion globalizada, surgen diversos y complejos retos que hay que superar. El
mercado global cambia con rapidez y las empresas de fabricacion estan cada vez bajo una mayor presion para

suministrar sus productos de forma puntual y de un modo que satisfaga una amplia variedad de necesidades

de los consumidores. Las soluciones de automatizacion industrial Omron hacen que la fabricacién sea eficiente,

flexible y baja en coste.
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Innovacion

Nueva tecnologfa para una fabricacion inteligente
- Colaboracién entre operarios y maquinas

+ Productos seguros para el medioambiente
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Productividad

- Sistemas integrados para una fabricacién

optimizada

- Datos de produccién disponibles en tiempo real

- Inspeccion de calidad en linea: cero defectos
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Flexibilidad

Cambios répidos de productos
Apertura y conectividad con terceros

- Sistemas ampliables y soluciones éptimas

Fiabilidad
Fabricacion sin interrupciones, en marcha 24/7
Ciclo de vida de productos ampliado

Globalizacion

Productos que cumplen los estdndares globales
Asistencia local para formacion, reparaciones y
suministro de recambios

« Cumplimiento medioambiental de ingenierfa

segun estandares globales

v, Gracias a la automatizacion, Omron
fomenta el avance de los procesos
de fabricacion y contribuye a
una sociedad sostenible gracias
a unos productos seguros para el
medioambiente

Fabricante de
maquinas / equipos

Las fotografias e imagenes de productos empleadas en este catalogo pueden ser diferentes de los productos reales.

Las capturas de pantalla de los productos Microsoft se utilizan con permiso de Microsoft Corporation
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v La plataforma de tecnologia Sysmac
le permite disfrutar de un modelo
de negocio de produccion flexible e
integrada

Fabricante de producto
final acabado

Fabricante de paneles /
Integrador de sistemas

Fabricante de piezas

Sysmac es una marca comercial o registrada de OMRON Corporation en Japdn u en otros paises para los productos de automatizacion de plantas de produccion OMRON.
Windows es una marca comercial registrada de Microsoft Corporation en Estados Unidos y en otros pafses.

EtherCAT® es una marca comercial registrada y una tecnologia patentada, con licencia de Beckhoff Automation GmbH, Alemania.

Safety over EtherCAT® es una marca comercial registrada y una tecnologfa patentada, con licencia de Beckhoff Automation GmbH, Alemania.

EtherNet/IP™, CompoNet™ y DeviceNet™ son marcas comerciales de ODVA.

El resto de nombres de empresas y de productos incluidos en este documento son marcas comerciales o registradas de sus respectivas empresas.
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Sysmac: Una plataforma completamente integrada

Integracién y funcionalidad

Sysmac es una plataforma integrada para la automatizacion que proporciona control y gestion integral de
su planta de automatizacion. En el nucleo de esta plataforma esta la serie de controlador de maquinas, que
proporciona control sincrono de todos los dispositivos junto con funciones avanzadas como aplicaciones
de motion, robdtica y conectividad con bases de datos. Este concepto multidisciplinar permite simplificar la
arquitectura de las soluciones, reducir la programacion necesaria y aumentar la productividad.

AUTOMATIZACION
DE FABRICAS

CONTROL DE
MAQUINAS
Linea de llenado
- Control de motion: Integrado en la IDE y Montaje
funcionamiento en tiempo real
- Bloques de funcion PLCopen y ademés de
motion generados por Omron - Todos los datos relativos a seguridad se
- Control sincrono directo de posicion, sincronizan a través de la red
v Un software de entorno de velocidad y par motor - Las funciones de seguridad como el
. Muting, bloqueo de protecciones,
desarrollo mtegrado para la funcién EDMy la supervision de valulas se
configuracion, programacion, configuran rapidamente

simulacion y monitorizacion
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Fabrica inteligente Dispositivos IT

i el

— Sede de oficinas Personal de ventas

B

Packaging de comprimidos en bliste,

r

- Sysmac se comunica en tiempo real con bases de v, Control de automatizacidon integrado;
datos, como SQL .

- Datos seguros. Si un servidor se cae o pierde La plataforma Sysmac es escalable y proporciona
comunicacion, los datos se almacenan rendimiento y funcionalidad para una amplia
automaticamente en la memoria interna . P .

- Sysmac funciona con bases de datos a una alta gama de soluciones, desde maquinas sencillas
velocidad [1000 elementos de tabla /100 ms], lo hasta células Comp|etas de fabricacidon

que garantiza un procesamiento realista de Big
Data, capaz de mejorar la productividad y fomentar
las tareas de mantenimiento predictivo, etc.

Visién

- 1

|nspeccion de calidad

pick & Place

- Imagenes de mayor resolucion disponibles ©ETR300 ,,,,;/ Deteccion de presencia dejunt
sin aumentar el tiempo de procesamiento

as de goma

- Hasta 8 robots Delta con un solo . )
controlador - Control total del ajuste de pardmetros de

. Los blogues de funcion robéticos los procesos y funciones de mantenimiento
basados en tiempo facilitan al méximo la pred|ct!\{o o o
programacion - Deteccion de alta precision y sincronizacion

de datos de posicionamiento en la red

de vision

- Tecnologia Shape Search: Proporciona una
deteccién més estable y precisa de los
objetos en aplicaciones Pick & Place
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Una conexion

Optimizacién del control de la maquina y la comunicacién en la fabrica

Un dnico control de maquinas a través de un Unico software es lo que mejor define a la nueva plataforma

de automatizacién Sysmac. El controlador de automatizacién de maquinas integra motion, ldgica, seguridad,
vision y comunicaciones en un Unico paquete de software: Sysmac Studio. Este Unico software ofrece un
auténtico entorno de desarrollo (IDE, Integrated Development Environment) que también incluye una
herramienta de simulacion 3D integrada. El controlador de maquinas tiene dos puertos Ethernet de serie:
EtherCAT y EtherNet/IP. Dos redes con una Unica conexion representan la combinacion perfecta entre control
de maquina en tiempo real y gestion de gran volumen de datos.

Ethen\et/IP

Controladores de automatizaciéon de maquinas

Motion

E/S

Seguridad

Servodrive G5 Variador MX2

E/S serie NX

Seguridad Distribuida
de la serie NX

EtherCAT - Control de maquinas

- Tiempo de ciclo mas rapido: 125 us

- Hasta 256 ejes sincronizados

- 512 esclavos

- Integrado en sistemas de servodrive Omron, variadores, E/S, seguridad, vision y deteccion
- Utiliza un cable STP Ethernet estandar con conectores RJ45
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Dispositivos IT

..

Fabrica inteligente

Big Data

el

Personal de ventas

Sede de oficinas

Softwa re Base de datos SQL

Visualizacion

PLEagan] [PLCopan| Mathierks
E ‘{ e gl
motor  RnEl e

Ml

2780 server

HMINA Sysmac Studio

Ethernet - Automatizacion de fabricas

- Comunicacioén de controlador Peer-to-Peer

- Interfaz con Sysmac Studio, HMI NA o software SCADA

- Conexion de base de datos con Microsoft SQL Server, Oracle, IBM DB2,
MySQL y Firebird

- Servidor FTP

Deteccién

Sensor de Sensor de fibra
Robot Delta desplazamiento ZW  N-Smart/laser/
contacto
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Un Unico software

Un Unico software de entorno de desarrollo integrado

Creado para ofrecer un control completo sobre el sistema de automatizacion, Sysmac Studio integra
configuracién, programacion y monitorizacion. El entorno orientado a objetos permite realizar una rapida
configuracién de controladores, dispositivos de campo y redes, mientras que la programacion de la l6gica y
el motion basada en la norma IEC y los bloques de funcion PLCopen para motion control reducen el tiempo
de programacion. El editor inteligente con depuracion online ayuda a conseguir una programacion rapida y
libre de errores. Ademas, gracias a la simulacion avanzada de Iégica y motion al mismo tiempo, y el registro y
seguimiento de datos, se reduce el tiempo de ajuste e instalacion de las maquinas.

Programacion

Multitarea y completamente compatible
con el estandar IEC 61131-3. El editor de
programa incluye funciones de asistencia
inteligentes como la comprobacion

de errores de sintaxis y la separacion

de variables y simbolos por colores.

Las instrucciones ST se pueden escribir
directamente en programas de diagramas
de relés gracias a la funcién ST en linea. .

B e § i

Control de motion

El editor grafico de tablas CAM
permite realizar una rapida
implementacion de complejos
perfiles de motion. Las tablas
CAM se pueden modificar "al
vuelo". Hay disponible una
completa biblioteca de bloques
de funciéon PLCopen para la
implementacion de control de
motion de propdsito general.

Seguridad -

El editor de diagramas de bloque de B Wi | o "
funcién incluye 46 FB/FN de seguridad. [ == | —

La programacion y los bloques de L e o
funcién PLCopen de Seguridad el el
cumplen con el estandar [EC61131-3. Pt = PLCogen
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Informacioén

Los proyectos pueden generar un gran
volumen de datos pero gracias a la
biblioteca FB de conectividad con bases
de datos Sysmac, los datos se analizan'y Simulacién
procesan en tiempo real.

Las trayectorias de motion en 3D se pueden
precomprobar con una simulacion avanzada de

control de secuencia y motion. Se puede realizar una
simulacion de blogues de funcién independientes,
POU (Program Organization Unit, unidad de
organizacion de programa) o del programa al
completo. Ademés, también estan disponibles otras
opciones comunes de depuracion como Break & Step.

HMI

Disefe sus propios objetos inteligentes
IAG (Intelligent Application Gadgets)
utilizando las bibliotecas disponibles de
componentes de maquinas y codigo
estandar VB.net. Podrd compartir, editar
y publicar sus propias bibliotecas.

El simulador de Sysmac Studio

permite probar la aplicacion NA con el
programa de controlador de maquinas.

Robots

Biblioteca integrada de bloques de funcion

de robdtica para control de Delta 2 y Delta 3.
Sysmac Studio también integra un simulador 3D,
para visualizar y reproducir la trayectoria de los
robots Delta.

Vision
Tan sélo desplace y sitte los elementos necesarios para
crear un programa de procesamiento de imagenes.

Sysmac Studio
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Un Unico controlador de maquinas

Automatizacién de maquinas completa y robusta

El controlador de automatizacion de maquinas es el nucleo de la plataforma Sysmac. Un controlador integrado
para maquinas que proporciona la velocidad, flexibilidad y escalabilidad de las arquitecturas centradas

en el software sin comprometer la tradicional fiabilidad y robustez que cabe esperar de los PLC Omron. El
controlador de maquinas se ha disefiado para cumplir con los mas estrictos requisitos de control de maquinas
en términos de velocidad y precision en control de motion, comunicacion, seguridad y robustez. Usted solo
tendrd que dedicarse a la creacion. ..

Bibliotecas de aplicaciones

- Opcion de biblioteca de bloques de funcién para ingenieria de
packaging (cuchillas giratorias, bobinador/desbobinador, control
de temperatura..)

Robustez del sistema

- Un Unico registro de eventos para el controlador, los
dispositivos de campo y las redes

- Comprobacion estandar del sistema PLC: Watch-Dog,
comprobacion de memoria, comprobacion de topologia
de red, etc.

Caracteristicas del controlador de

automatizacién de maquinas

- Ciclo mas rapido delsistema: 125 us

- Hasta 256 ejes sincronizados

- Control sincronizado de todos los dispositivos de la
red de maquinas

- Programas multitarea Disefio de hardware

- ST en linea, texto estructurado y diagramas ladder - Arquitectura basada en las nuevas CPU Intel
en un solo programa - El controlador mas compacto de su clase

- Control de la posicion de grupos de ejes - Puerto USB integrado y ranura para tarjetas SD

- Copia de seguridad y restauracion del sistema
- Puertos EtherCAT y EtherNet/IP integrados
- Estandares globales CE y cULus
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v/ Escalabilidad, rendimiento, solidez... Elija la CPU que mejor se adapte a su aplicacion.

7\
N

NX7 NJ5 NJ3 NJ1
Tiempo mas rapido de 125 s 500 ps 500 ps ms
respuesta
Ejes reales 256 ejes 64 ejes 8 ejes 2 ejes
Esclavos EtherCAT 512 192 192 64
Ntcleo de motion Dos nucleos sincronizados Nucleo sincronizado Nucleo sincronizado Nucleo sincronizado
de motion de motion de motion de motion

Ethen'\et/IP

Red de fabrica integrada

- Programacion

- Comunicacion con otros controladores
de maquina

- HMI/ SCADA

- Sistemas IT

- Protocolos y servicios estandares:
TCP/IP, FTP, NTP, SNMP

- Protocolo CIP

- Blogues de funcion para conexion a base
de datos para Microsoft SQL Server, Oracle,
IBM DB2, MySQL y Firebird

Pp—— - Funcionalidad de comunicaciones

. . SECS/GEM integrada

—
EtherCAT.

Red de maquinas integrada
- Servos

- Variadores

- Robots

- Sistemas de vision

- E/S distribuidas

- Seguridad integrada

- Deteccion
Programacion estandar PLC open]
- Completamente conforme a los estdndares -
I[EC61131- imotio
C61131-3 . E

- Bloques de funcién PLCopen para el motion
control
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Serie HMI NA

La interfaz de maquina de préxima generacion

Una interfaz HMI que sea dindmica, intuitiva y predictiva permite disefar maquinaria industrial mas atractiva

y competitiva. La nueva interfaz HMI de Omron permite obtener un control mas rapido y eficiente, ademas

de una relacion mas natural y proactiva entre el operador y la maquina. El disefio se basa en las aplicaciones

y las necesidades reales de los clientes y se ha obtenido una plataforma preparada para el futuro y con una

excelente capacidad de adaptacion, que evoluciona al ritmo de sus cambiantes necesidades y que permite

reaccionar a los eventos en tiempo real. Como parte de la familia Sysmac, la serie NA puede controlar la

maquina al completo.

Diseno de hardware
- Arquitectura Intel
- Sin ventilador

- Disefio resistente al agua y al polvo:

P65

- Ranura de tarjeta SD para transferir y
almacenar proyectos, y para registro

de datos

Conectividad

- 3 puertos USB: dispositivos periféricos USB y programacién

- 2 puertos Ethernet: para la red de la maquina / programacion
y sistemas T

Caracteristicas de la interfaz de maquinas NA

- Arquitectura Intel

- Modelos de pantalla panoramica: 7,9, 12y 15"

- Display de alta resolucion de 1280 x 800

- Integracion total del proyecto en Sysmac Studio:
controlador NX7/NJ, funciones de seguridad, vision e
interfaz de maquina

&

Marco negro
y plateado

Teclas de funcion
programables
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7" Solucién escalable
- Tamanos de display de 7a 15"
- Display panordmico en todos los modelos
- Resolucién de 1280 x 800 para los modelos de 12y 15"
- Resolucién de 800 x 480 para los modelos de 7'y 9"
- Disponible con marcos en negro y plateado

Interfaz de maquina

- Pantalla tactil

- 3 teclas de funcion programables

- Contenido multimedia, como archivos PDF y videos

IAG: dispositivos de aplicacion inteligente

- Conjunto de gréficos de las piezas de la maquina

- Codigo integrado en IAG mediante la funcionalidad estandar
VB.net

- Cree su propia coleccién de IAG y compdrtala en diversos
proyectos, como un bloque de funcién

Indicador LED -4" E=

de RUN/ERR - m

. mySpeed
. RunMotor (bStatus
- booleano)

Sysmac Studio

- Programacion de NA integrada en Sysmac Studio

- Variables (etiquetas) del controlador NX7/NJ en el
proyecto de NA

- Seguridad de varios niveles de acceso con
proteccion por contrasefa

- Programacion Visual Basic con VB.net

- Comprobacioén de aplicaciones NA con el programa
de control de NX7/NJ mediante la funcién de
simulacién de Sysmac Studio
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E/S serie NX

Velocidad y precision para obtener el maximo rendimiento de las maquinas

Basadas en un bus interno de alta velocidad sincronizado con la red EtherCAT, y mediante la funcion de time-
stamp, las E/S de la serie NX se pueden controlar con una precisién de microsegundos y una resolucion de
nanosegundos. La gama de E/S consta de méas de 90 modelos que incluyen control de posicion, entradas de
temperatura y seguridad integrada.

NX-ECC201 Mm34£4 04442 IDG442

—s
EtherCAT.

Conectividad EtherCAT

- Reloj distribuido que garantiza
una respuesta de E/S con
menos de 1 us de fluctuacion

- Safety over EtherCAT (FSoE)

Cabecera EtherCAT E/S digitales
- Hasta 1024 bytes de entrada + 1024 bytes de salida - Unidades de 4, 8, 16 0 32 puntos
- Copia de seguridad y restauracion automatica - Modelos estandares, de alta velocidad y con time-stamp
de todos los parametros de las unidades de E/S, - Salidas de relé, sélo NO o NO+NC
exceptuando el controlador y las unidades de E/S de - Entradas de CA de 240V
seguridad - Unidades de 16 y 32 puntos con conector MIL
Caracteristicas de la serie NX de E/S Comunicacion serie
- La tecnologia NsynX proporciona una respuesta - Unidades para interfaces de comunicacion serie RS232C
determinista de E/S con resolucion de nanosegundos 0 RS422A/485

- E/S digitales: modelos de alta velocidad
y con time-stamp (NsynX)
- E/S analdgicas: los modelos de alto rendimiento
proporcionan un tiempo de conversion de 10 ps
por canal y una resolucion de 1:30000 . Alta densidad de
- Conector frontal extrafble con terminales a presion
sin tornillos en todas las unidades de E/S de la serie NX
- Configuracion on/offline, simulacion y solucion de
problemas unificada mediante el software Sysmac Studio

sefales: hasta 16
puntos de E/Sen un
ancho de sélo 12 mm
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Tecnologia NsynX

- La tecnologia NsynX se basa en un bus interno Ejemplo de una secuencia
con time-stamp

Ciclo EtherCAT

de muy alta velocidad sincronizado con la red 500 ps 500 ps 500 ps

EtherCAT. Esta tecnologia se ha disefiado para el Controlador NJ

control de maquinas e incluye: ) X ) )
Actualizacion de E/S Actualizacion de E/S Actualizacion de E/S
- Unidades de E/S con reloj distribuido

E/S serie NX
- Unidades de E/S de alta velocidad sincronizadas
con el ciclo de EtherCAT M_
- Unidades de E/S con funcion de time-stamp Time Stamp © ‘ O
4578043 ns 52371800 ns

(precisio’n de <1 US) SALIDA I

Control preciso de los eventos de entrada y control perfecto de la salida, con resolucién de nanosegundos

ECE212  ECON41

E/S analdgicas E/S de seguridad Interfaz de posicién Entradas de temperatura Tapa de fin
- Tension de +/-10Vy - Hasta 8 puntos de entrada de - Unidades de entrada de - Entradas RTD o de
sefales de corriente de seguridad por unidad encoder para la conexion de termopar, 2 6 4 por
4a20mA - Libre distribucién de las ejes externos al sistema Sysmac  unidad
- 2,4 u 8 canales por unidades de E/S de seguridad - Compatible con encoder
unidad de entrada en el bus interno de alta incremental y absoluto
- 2 64 canales por unidad velocidad - Unidad de control de posicion
de salida con salida de tren de pulsos

- Modelos estdndar y de
alto rendimiento

- Conexiones rapidas, seguras y sin
tornillos, a presion

- Conectores de E/S extraibles para un
precableado, una comprobacion y
un mantenimiento del sistema muy
sencillos
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Seguridad Distribuida de la serie NX

Seguridad integrada en la automatizacién de la maquina

La plataforma Sysmac integra una solucion de seguridad utilizando el mismo software que toda la plataforma
y una conexion rapida y eficaz que se realiza gracias al protocolo “Safety over EtherCAT” (FSoF). El software es

el Sysmac Studio para las tareas de configuracion, programacion y mantenimiento. El sistema NX consta de
controladores de seguridad y unidades de E/S de seguridad. Tanto el controlador de seguridad como las E/S de
seguridad se pueden distribuir libremente en un rack de E/S a través de la red, y también se pueden mezclar
con cualquier combinacion de unidades NX estandares.

e
EtherCAT.

Trama EtherCAT

Controlador de seguridad NX

- Las variables del controlador de seguridad son parte del
proyecto del controlador NX7/NJ

- Flexibilidad y reutilizacién del codigo de programacion

Safety over

EtherCAT.

Caracteristicas de seguridad NX

- El controlador de seguridad cumple PLe segun
ISO 13849-1 y SIL3 segun IEC 61508

- Es un sistema flexible que le permite mezclar
libremente controladores de seguridad y unidades
de E/S de seguridad con E/S NX estandar

- Integracién en un software: Sysmac Studio o

- Se pueden reutilizar programas certificados, lo que

Safety
Type ISO 13849-1, PLe
Approved

reduce el trabajo de verificacion TOVAhsinland —

CERTIFIED | [ et IEC 61508, SIL3

10 00000000
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Integracion de la seguridad en un Unico

software

- El entorno de desarrollo integrado de
Sysmac Studio proporciona un software
comun para la configuracion del hardware,
asi como para la configuracién, la
programacion y el mantenimiento de la
plataforma Sysmac

- 46 FB/FN de seguridad conforme a la
programacion segun estandar [EC 61131-3

- Blogues de funcién PLCopen Safety

Controladores de
automatizacién de maquinas

Sysmac Studio

Trama FSoE (Safety over EtherCAT)

co st cr o] e R 1 . comp

NA-ECC20

E/S de seguridad NX

- Hasta 8 puntos de entrada de seguridad por unidad

- Unidades de E/S de alta conectividad para la conexion
directa con una amplia variedad de dispositivos

- Supervisién de datos de E/S en el proyecto del
controlador NX7/NJ
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Servosistema G5

En el corazén de toda gran maquina
Las grandes maquinas son fruto de la perfecta combinacion entre el control y la mecénica. G5 le proporciona
esa ventaja adicional para construir maquinas mas precisas, mas rapidas, mas pequenas y mas seguras.

—s
EtherCAT.

Conectividad EtherCAT

- Conforme a CoE -CiA402 Drive profile -

- Modos ciclicos de sincronismo de posicion, velocidad y par

- Modos de Gear ratio, Homing y Perfil de posicion integrados
en el servodrive

- Reloj distribuido para garantizar una sincronizacién de alta
precision

Conforme a la normativa de seguridad
- PL-d seguin ISO 13849-1

- STO: IEC61800-5-2

- SIL2 segun EN61508

Caracteristicas del servosistema Accurax G5

- Servodrives de tamafio compacto con conectividad
EtherCAT integrada

- Alta respuesta de frecuencia de 2 kHz

- Supresion de vibracién de la carga

- Seguridad integrada que cumple PLd segun ISO13849-1

- Algoritmos avanzados de ajuste (funcion antivibracion,
ganancia anticipativa de par, filtro adaptativo)

- Amplio rango de motores lineales y servomotores
rotativos
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Motores rotativos mejorados

- Servomotores con bajo rizado de par

- Alta precision proporcionada mediante
encoder de 20 bits

- Motores y conectores con IP67

- Amplia gama de motores desde 0,16 Nm
a 96 Nm de par nominal (par de pico 224 Nm)

- Motores estandares y motores de alta inercia

Motores lineales sin nucleo de hierro Motores lineales con nucleo de hierro

- Disefio compacto y eficaz - Disefio plano y compacto

- Excelente relacion fuerza-peso - Relacion éptima entre fuerza y volumen
- Sin fuerza de atraccion - Imanes de peso optimizado

%
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Variadores de las series MX2 y RX

Solucién de control para la automatizacién de maquinas

Gracias a su avanzado disefo y sofisticados algoritmos, el variador MX2 proporciona un adecuado control
desde velocidad cero, ademas de un funcionamiento preciso en las operaciones ciclicas y una alta capacidad
de control de par en lazo abierto. La serie RX combina el alto rendimiento, funcionalidad en aplicaciones y
personalizacion para adaptarse a los requisitos de la aplicacion. Tanto la serie MX2, como la serie RX estan
completamente integradas en la plataforma de automatizacion Sysmac de Omron.

Control de par en lazo abierto

- Perfecto para las aplicaciones de par medio y bajo

- Pueden llegar a sustituir a un control vectorial en lazo cerrado o a
un servodrive en determinados sistemas

Respuesta rapida ante fluctuaciones de carga
- La estabilidad de control sin disminucion de la velocidad de la
maquina, mejora la calidad y aumenta la productividad

Carga
Variador MX2
Velocidad =V \'4
"\
Variador convencional
Tiempo

EtherCAT w2

Caracteristicas del MX2

- Rango de potencia hasta 15 kW

- Control de par en lazo abierto, perfecto para aplicaciones de
par medio o bajo

- Par de arranque de hasta el 200% desde baja velocidad (0,5 Hz)

- Doble rango de potencia: VT 120%/1 min'y CT 150%/1 min

- Control de motores IM y PM (asincrono y sincrono)

- Programacion abierta al usuario (Drive Programming)

- Fuente de alimentacién de respaldo, de 24 Vcc, para mantener
las placas de control y comunicaciones activas

- Funciones integradas dedicadas a aplicaciones (ej. control de
freno)
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Alto rendimiento del motor

- Doble rango de potencia: VT 120%/1 miny CT 150%/1 min
- Funcion de ahorro energético

Par de arranque del 200%

- Funcionamiento desde velocidad OHz

- Alto par de arranque en lazo abierto

- Control de cargas inerciales con ciclos répidos

(Ejemplo de caracteristicas velocidad vs
par Serie RX)

200% N ™ )

EtherCAT. RX

100%

Par (porcentaje del valor nominal)

0%
0 600 1200 1800
Caracteristicas de la serie RX
- Rango de potencia hasta 132 kW
- Control vectorial de lazo abierto y de lazo cerrado
- Alto par de arranque en lazo abierto (200% a 0,3 Hz)
- Par total a 0 Hz en lazo cerrado
- Doble rango de potencia: VT 120%/1 miny CT 150%/1 min
- Programacion abierta al usuario (Drive Programming)
- Funciones integradas dedicadas a aplicaciones
(e. ELS - Sincronizacién Electronica de Ejes -)

Velocidad de rotacion (rpm)
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Sensor de vision FOQ-M

Disefado para el seguimiento de objetos

La serie FQ-M son sensores de vision disefiados especificamente para aplicaciones de Pick & Place. Lleva
EtherCAT integrado, y puede configurarse y supervisarse desde el software Sysmac Studio. La serie FQ-M es
compacta, rapida e incluye una entrada de encoder incremental para poder realizar un sincronismo 'y una
calibracion de forma muy sencilla.

Tecnologia de busqueda avanzada de contorno

Distintos materiales Superposicién de los productos Deteccién de productos:
(por ejemplo, brillante) 10 piezas con giro < 200 ms

Deteccién

- Hasta 5000 piezas por minuto, con una rotacion de 360
grados

- Deteccién estable y robusta bajo condiciones ambientales
cambiantes

Disefo

- Cdmara y procesamiento de imagenes, todo en uno

- Lentes estandar de montaje tipo C; elija el campo de visién
y la distancia que necesita

- Variedad de tipos de conectores industriales (en angulo y
rectos) para un montaje correcto

- Puerto EtherCAT para el seguimiento de objetos

- Puerto Ethernet para tareas avanzadas de configuracion y
supervision

- Sensor de vision con entrada de encoder para funciéon de
sincronismo

Herramienta de software

- Integracién completa con la herramienta de software 3
Sysmac Studio EthEI'CAF

- Ajuste y configuracion intuitiva mediante iconos

- Funcién de tendencia y registro
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Sistema de vision FH

Solucioén flexible para la vision de la maquina
El sistema de vision FH se ha optimizado para detectar la posicion y orientacion de cualquier objeto a alta
velocidad y con gran precision. Las comunicaciones EtherCAT integradas permiten la interconexion facil y fiable

con motion control, lo que incrementa el rendimiento general de la maquina. Una visién flexible de la maquina
adaptada para tareas de inspeccion de calidad.

Vision flexible de la maquina
, q . OMmRON
- Mas de 100 elementos de procesamiento, 5008, 05, 12
entre los que se incluyen los codigos 1D, ==
2Dy OCR IR
- ) 4 By resplaansy
- Inspeccion de arafazos y defectos B Copamian

Comprobaciéon de  Lectura de cédigos

dimensiones y caracteres
Inspecciéon multiple
- Potente procesador paralelo
i7 de cuatro nucleos
- Hasta 8 cdmaras con un
controlador
3 Desplazamiento Alto Virutas
o focal contraste
o 90 |
5 7
E“ Elementos Elementos Cambio de
ocultos superpuestos tamano

o, I—
s

Tecnologia Shape Search avanzada

- Diferencias de las piezas de trabajo

- Condiciones de suciedad y polvo

- Deteccién de objetos
superpuestos

- Entorno ambiental variable

N

or
L

[

=

L

——
EtherCAT.

Amplia gama de cdmaras
- Hasta 12 mp
- Cadmara CMOS de alta velocidad
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Sensor de medicion ZW

Sensor ultraligero y ultracompacto para medir
cualquier material

El sensor de desplazamiento de fibra confocal

/W proporciona mediciones en linea estables sin
contacto de altura, grosor y otras dimensiones.
Resuelve los problemas tipicos de los sensores de
triangulacion laser tradicionales: desviacion entre
materiales diferentes y tolerancia de inclinacion.

El compacto cabezal del sensor no incluye piezas
electrénicas para eliminar los problemas de
espacio de instalacion e interferencia mutua, ruido
e

éctrico/magnético, incremento de la temperatura
y posicionamiento mecanico. La interfaz EtherCAT
integra coordenadas de altura y posicion para mapear
perfiles.

- Cabezal de sensor ultracompacto: 24x24 mm con un peso de sélo
105 g

- Cable de fibra ptica de alta flexibilidad del sensor al controlador:
hasta 32 metros

- Monte la cabeza de deteccién una sola vez: sin necesidad de
ajustes al cambiar de material

- El amplificador independiente proporciona fuente de luz LED
blanca, espectroscopio y procesador para convertir luz de color
reflejada en distancia

- Mediaciones estables en cualquier material: cristal, acero
inoxidable, espejo, cerdmica blanca y sustratos PCB

Sin componentes
| electrénicos en

el cabezal del
sensor

Se usa un LED en lugar de un
laser como fuente de luz para
que no Sea necesario tomar

medidas de seguridad.

Los circuitos

eléctricos y la fuente
de luz son parte del
controlador.
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Serie N-Smart

Varios sensores conectados mediante EtherCAT

La gama N-Smart de sensores de fibra, laser y contacto de Ultima generacién permite resolver répidamente
aplicaciones complicadas y aumentar el tiempo de funcionamiento de la maquina para reducir al minimo los
tiempos de inactividad con un rendimiento éptimo respecto al coste.

.;1,;
% .,.--"" E3NC-S
- ;I""" CMOS ultracompacto

Sensores laser

Amplificadores N-Smart
Uso sencillo con procedimientos
de funcionamiento consistentes

N-Smart

Presencia Deteccién m

E3NC-L
Controlador
Sensores laser

E3NW
Sensor
Unidades de comunicacién

Aplicaciones con varios sensores:
Més comodidad y menos coste que una red EONC-T
Sensor con contactos

inteligentes

—
EtherCAT.

Caracteristicas

- Smart Tuning avanzado y muy sencillo con sélo pulsar un botéon

- Deteccion mas estable de componentes a alta velocidad

- Mantenimiento predictivo y menores tiempos de inactividad ‘

- Display LED blanco de alta visibilidad

- EI E3NX-FA tiene una distancia de deteccién 1,5 veces mayor que los
amplificadores convencionales

Unidad de comunicaciones de sensores

= Max. 30
_EtherCAT.™ sensores
Red de unidades
DS-Bus - Méx. 10 w Méx. 10 - Méx. 8
Sensores Sensores Unidades DS

*1 DS-Bus es un protocolo de comunicaciones de red entre unidades OMRON que conecta la unidad de comunicaciones entre sensores E3SNW-ECT y las unidades distribuidas de sensores E3NW-DS,
*2 Cada nodo E3NW es compatible con un méaximo de 30 sensores totales, incluidos los DS-Bus.
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Servicio y soporte

o o ©
‘ST e
209 °
o 5 °
) ....o o
.'.o.°.'.o
:.% '0..0
® o0 ®
I
e .
(]
®.
°
°
.

Oficinas técnicas de OMRON en todo el mundo

PRESENCIA

A Centro de Automatizacion
Kusatsu (Japdn), Shangéi (China), Barcelona (ESP),
Yakarta (IDN), Bombay (IND), Chicago (USA)

Laboratorio Tsunagi

Bombay (IND)

CONOCIMIENTO

OMRON

Disefio

Nuestra amplia red de especialistas

en automatizacion de maquinas le
ayudard a seleccionar la arquitectura

de automatizacion y los productos mas
apropiados para sus necesidades. Nuestra
estructura horizontal basada en el contacto
directo entre expertos le garantiza que
para completar sus proyectos tendrd a su
disposicion un experto responsable y de
confianza.

U Kusatsu (Japon), Shanghai
(China), Den Bosch (Paises Bajos),

@ Oficinas técnicas Q) Socio principal

Prueba de concepto

A medida que su proyecto se desarrolla,
utilice nuestros centros de automatizacion
para probar y ponerse al dia en cuanto a
las tendencias tecnoldgicas de motion,
robotica, redes, seguridad, control de
calidad, etc. Utilice nuestro laboratorio
Tsunagi (conectividad) para ver el
funcionamiento, comprobar y validar
todo su sistema con nuestra nueva red
de méquinas (EtherCAT) y red de fébrica
(EtherNet/IP).

Le asignaremos un ingeniero
especializado en aplicaciones que le
ayudaré con la programacion inicial y
las comprobaciones de los aspectos
fundamentales de su sistema de
automatizacion. Nuestros ingenieros de
aplicaciones cuentan con una amplia
experiencia y un gran conocimiento
de PLC, motion, seguridad y HMI en
lo que se refiere a automatizacion de
maquinas.
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., i
Oslo @ ([ ] o Estonia
. @ Gotemburgo O Letonia
Ahus @ @ Malmo O Lituania @ Mosci
@ Copenhague
) @ Hamburgo
Amsterdam @ .
Milton Keynes @ .Dusseldorf. e .
Ry o @ @ Frankfurt (JETERYE
@ Bruselas @ Stuttgart
Munich @ @Praga @ Cracovia
b | Viena @ Piestany
Nantes
e @ o=t @ Budapest
Lyon @ @ Lausana ..
Mila elenje
@ Vitoria Yol (g ) @ Bucarest
Oporto @ @ Bolonia @ Zagreb @ Pleven
0 - @ Belgrado
BARCELONA v .
Lisboa @ ® - @ Terni ([ J @ Sofia @ Cstambul
Madrid @ Valencia Skopje
@ Sevilla O Atenas
O Argel O Tinez
Q© Casablanca

FIABILIDAD

Desarrollo

En la fase de prototipo necesitara

flexibilidad en la asistencia técnica, asf

como en el suministro de productos
y su intercambio. Le asignaremos un
contacto de ventas que le ayudaré a
localizar los productos que necesita
durante la fase de prototipo.

Puesta en marcha

Con nuestra red mundial de servicio y
asistencia, la puesta en servicio de su
producto es mas sencilla que nunca. Le
ayudaremos en sus propias instalaciones con
sus clientes, en cualquier lugar del mundo.
Pondremos a su disposicion un ingeniero

de aplicaciones para que facilite formacion,
suministre recambios o incluso para que
ponga en marcha las maquinas. Todo en

su propio idioma y con documentacién

también localizada, para su total tranquilidad.

GARANTIA

Produccidén en serie

Seguin aumente su produccion,
aumentaremaos NUestro Compromiso

para que reciba suministros en 24 horas

y reparaciones en 3 dias. Todos nuestros
productos son globales y, como tales,
cumplen los diferentes estandares mundiales
CE, cULus, NKy LR.
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Familia Sysmac

ROLADOR DE MAQUINAS

Modelo | NX7 | NJ5
Tiempo de ciclo més rdpido | 125 ps 500 pis 500 ps Tms
Ndmero de ejes | 256,128 64,32,16 8,4 2,0
Tarea | Programacion multitarea
Nicleo de motion | 2 nticleos sincronizados de motion Nicleo de motion sincronizado
Funciones | - Secuencia de I6gica - Secuencia de l6gica - Secuencia de l6gica - Secuencia de ldgica

- Motion - Motion - Motion - Motion
- Robots
- Conexion de bases de datos
- SECS/GEM
Herramienta de software | Sysmac Studio
Lenguajes de programacion | - Ladder
- Texto estructurado
- STenlinea
Programacion estandar | - IEC61131-3
- Bloques de funcion PLCopen para el motion control
Capacidad del programa | 80 MB 20 MB 5MB 3MB
Tarjeta de memoria SD | Tarjeta de memoria SD y SDHC
Puerto integrado | - EtherNet/IP
- EtherCAT
- USB2.0
Esclavos EtherCAT | 512 192 192 64
Servodrive | Accurax G5/EtherCAT
Motion Control | - Interpolacion de grupos de ejes y movimientos de eje tinico

- Tablas cam y reductor electrénico

- Control de posicion directo para ejes y grupos

Robots | - Control de hasta 8 robots Delta -- -
Servidores SQL compatibles | -- « Microsoft SQL Server -- --
- Oracle
- IBMDB2
- MysQL
- Firebird
E/Slocales | - Unidades de la serie CJ
E/S remotas | Unidades de E/S NX/EtherCAT
Montaje | Carril DIN
Estandares mundiales | CE, cULus CE, cULus, NK, LR

Informacién de pedido

Catdlogo Sysmac P072 - www.industrial.omron.eu/en/products/downloads
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INTERFAZ DE MAQUINA

Modelo ‘ NA5-15W ‘ NA5-12W | NA5-7W

Display | LCDTFT a color

Tamano de display | Panordmica de 15,4" Panoramica de 12,1" Panoramica de 9" Panoramica de 7"

Resolucién | 1280 x 800 pixeles 800 x 480 pixeles

Color de display | 24 bits a todo color

Entrada del operador | - Pantalla tactil
- 3 teclas de funcién programables

Puerto integrado | - 2 Ethernet
- 3USB2.0

Requisitos de alimentacion | De 19,2 a 28,8 V(C

Herramienta de software | Sysmac Studio

Clasificacion IP | Panel frontal con proteccion IP65

Tarjeta de memoria | Tarjeta de memoria SD y SDHC

(aracteristicas | - Seguridad de varios niveles de acceso con proteccién por contrasefia
- Programacion Visual Basic con VB.net
- Simulador integrado en Sysmac Studio

Opciones | Marco negro y plateado

Informacion de pedido Catélogo Sysmac P072 - www.industrial.omron.eu/en/products/downloads
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Modelo | E/S de la serie NX | E/S de laserie GX
Tipo | E/S modular Bloque de E/S
Especificacion de red | Cabecera EtherCAT EtherCAT integrado
Ntmero de unidades | - Hasta 63 unidades de E/S Bloque de E/S ampliable mediante una unidad E/S digital
- Max. 1.024 bytes de entrada + 1.024 bytes de salida (16 puntos + 16 puntos)
Tiposde E/S | - E/S digitales - E/S digitales
- E/S analégicas - E/Sanalégicas
- Entrada de encoder - Entrada de encoder
- Salidas de pulsos - Unidad de expansién
- Entrada de sensor de temperatura
- Control de sequridad
Conexion de E/S | - Terminales a presion sin rosca (todas las unidades) Terminales de tornillos M3 (entrada digital de 10 3 cables)
- Conectores MIL (opcion para unidades con 16y 32 puntos de E/S digital)
(aracteristicas | - Ajuste de direcciones automatico y manual - Ajuste de direcciones automatico y manual
- Entradas estdndar y de alta velocidad - Entrada de alta velocidad
- Filtro de entrada digital - Filtro de entrada digital
- Terminal E/S a presién extraible - Terminales E/S extraibles
« Actualizaciones de E/S sincronas mediante reloj distribuido - E/Sdigital ampliable
- Unidades E/S con funcién de time-stamp
- Alta densidad de sefiales: hasta 16 sefiales digitales u 8 analdgicas en una
anchura de 12 mm
Montaje | Carril DIN
Informacién de pedido (atdlogo Sysmac P072 - www.industrial.omron.eu/en/products/downloads

Modelo | Controlador de seguridad NX

Especificacion de red

SEGURIDA

FSoE — Safety over EtherCAT

| Entrada de seguridad NX

| Salida de seguridad NX

Nivel de rendimiento

PLe (EN1S0 13849-1)

Nivel de Prestaciones | SIL3 (IEC 61508)
PFH | 4.4E-10 3.80E-10 8.80E-10
PFD | 7.0E-06 (20 afios) 6.6E-06 7.9E-06
TM (duracion de la mision) | 20 afios
Programacion | - Estdndar IEC61131-3 - -
- 46 FB/FUN de sequridad
Conexiones de sequridad | 32 conexiones (CPU de seguridad NX-SL3300) - -
128 conexiones (CPU de sequridad NX-SL3500)
Sefial E/S | — - 4puntos - 2 puntos
- 8 puntos - 4puntos
Namero de salidas de Test | — 2 -
Conexi6n de E/S | Terminales a presién sin tornillos
Corriente de carga mdxima | — - < 2A
- 05A
Caracteristicas | - Combinacion libre con E/S NX estandar - Combinacidn libre con E/S NX esténdar
- Flexibilidad y reutilizacion del cédigo de - Alta conectividad para la conexion directa de dispositivos de entrada de seguridad
programacion - Supervision de datos de E/S en el proyecto del controlador NX7/N)
- Las variables son parte del proyecto del controlador
NX7/NJ
Montaje | Carril DIN

Informacién de pedido

Catdlogo Sysmac P072 - www.industrial.omron.eu/en/products/downloads
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SERVOSISTEMA

Modelo | Servodrive Accurax G5
Tipo | Servodrive rotativo Servodrive lineal
Monofasico de 230V | De 100W a 1,5 kW De200Wa1,5kW
nominales
Trifasico de 400V nominales | De 600 W a 15 kW De 600W a 5 kW
Servomotor aplicable | Motores rotativos Accurax G5 Motores lineales Accurax
Control de posicion, | EtherCAT
velocidad y par
Aprobaciones de sequridad | - PLd (EN ISO 13849-1)
- SIL2 (IEC61508)
Funcién de sequridad | STO
Lazo completamente cerrado | Integrado n.d.
Informacion de pedido (atdlogo Sysmac P072 - www.industrial.omron.eu/en/products/downloads
Modelo Motor rotativo Accurax G5 | Motor rotativo de alta inercia Accurax G5
Velocidad nominal | 3.000 rpm 2.000 rpm 1.500 rpm 1.000 rpm 3.000 rpm 2.000 rpm 1.500 rpm
Velocidad méxima | De 4.500 a 6.000 rpm | 3.000 rpm De 2.000a 3.000 rpm | 2.000 rpm 5.000 rpm 3.000 rpm De 1.500a 3.000 rpm
Par nominal | De 0,16 Nma 15,9 De1,91Nma23,9 De 47,8 Nma 95,5 De 8,59 Nma 57,3 De0,64Nma24Nm |De4,77Nma23,9 47,8Nm
Nm Nm Nm Nm Nm
Dimensiones | De 50W a 5 kW De 400 W a 5 kW De7,5kWa15kW De900W a6 kW De200Wa750W De TkWa5 kW 7,5kW

Servodrive aplicable | Servodrive rotativo Accurax G5
Resolucion del encoder | Incremental de 20 bits / absoluto de 17 bits Absoluto de 17 bits Incremental de 20 bits / absoluto de 17 bits Absoluto de 17 bits
Grado de proteccion IP | IP67 IP65 1P67

Informacién de pedido

Catdlogo Sysmac P072 - www.industrial.omron.eu/en/products/downloads

Modelo Motor lineal Accurax
Tipo | Motor lineal con nicleo de hierro Motor lineal sin nicleo de hierro
Rango de fuerza continua | De 48Na 760 N De29Na423N
Rango de fuerza méxima | De 105 N'a 2000 N De 100 Na2100 N
Velocidad maxima | De 1210 m/s De1,2a16m/s
Fuerza de atrac;if')n De 300N a4440N Cero
magnética

Servodrive aplicable

Servodrive lineal Accurax G5

Informacion de pedido

Catdlogo Sysmac P072 - www.industrial.omron.eu/en/products/downloads
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SERVOSISTEMA

€

Modelo Servomotorintegrado
Par nominal | 25 Nm 11,7 Nm De4,3Nma5Nm De2,55Nma3,2Nm
Tamafio de marco | 190 mm 142 mm 100 mm 80 mm

Velocidad nominal | 3.000 rppm
Velocidad méxima | 4.000 rpm
Resolucion del encoder | Incremental de 15 bits / absoluto de 18 bits
Grado de proteccion IP | IP65
Informacién de pedido Catdlogo Sysmac P072 - www.industrial.omron.eu/en/products/downloads

VARIADORES DE FRECUENCIA

Modelo | RX | Mx2
Trifasico de 400V | De 0,4 kW a 132 kW De0,4a15kW
Trifasico de 200V | De 0,4 kW a 55 kW De0,1kWa 15 kW
Monofasico de 200V | n.d. De0,7kWa 2,2 kW
Método de control | Control vectorial de lazo abierto y de lazo cerrado - Control V/F
- Control vectorial en lazo abierto
Caracteristicas de par | - 200% a 0,0 Hz (CLV) - 200%a0,5Hz

« 150%4a 0,3 Hz (OLV)
Conectividad | Tarjeta opcional de EtherCAT
Programacién légica | Firmware de serie
Opciones personalizables | — (arcasa: IP54
Informacién de pedido Catdlogo Sysmac P072 - www.industrial.omron.eu/en/products/downloads
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ROBOTS

Modelo

| Eje de motor lineal Accurax

Tipo

Ejes lineales

Rango de fuerza continua

De48Na760N

Rango de fuerza maxima

De 105Na2.000N

Velocidad méxima

5m/s

Fuerza de atraccién magnética

De300Na4.440N

Servodrive aplicable

Servodrive lineal Accurax G5

Informacién de pedido Catdlogo Sysmac P072 - www.industrial.omron.eu/en/products/downloads
3
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Modelo | Robot Delta IP69K | Robot Delta IP67 | Robot Mini Delta IP67 | Robot Mini Delta IP65
Tipo | Serie de robots Washdown Delta

Carga atil mdxima

3 kg

[2kg

[1kg

Grados de libertad

3 + 1 (rotacion opcional)

Espacio de
trabajo nominal

@1.100 x 250 mm (Méx. 400)

$1.100 x 300 mm (Max. 450)

@650 x 150 mm (Max. 250)

0500 x 155 mm / @ 450 x 135 mm
(con eje rotacional)

Tiempo de ciclo

“25/305/25 mm (0,1 kg): hasta 150

ciclos/minuto”

“25/305/25 mm (0,1 kg): hasta 200

ciclos/minuto”

Repeticidn de posicion

+0,2mm(X,Y, 1)

+0,Tmm(X,Y,7)

+0,2mm(X,Y, 1)

Repeticion angular

+0,3°(q)

+0,1° (q)

+0,3°(q)

Grado de proteccién

1P69K

1P67

IP65 (acero inoxidable + titanio)

Tipo de eje de rotacién

Montaje en eje

0 baja)

Montaje en el TCP (inercia alta

Montaje en el TCP (inercia alta
0 baja)

Montaje en eje

Opcion

Deteccion anticolisiones

Deteccion anticolisiones

Controlador de maquinas

NJ5 Robotics

Servodrive

Servodrive rotativo Accurax G5 - EtherCAT

Informacion de pedido

Catdlogo Sysmac P072 - www.industrial.omron.eu/en/products/downloads

g
Modelo | Robot Delta XXL | Robot Delta XL | Robot Delta | Robot Mini Delta
Tipo | Serie de robot Delta
(arga util méxima | 8 kg | 2kg | 1kg

Grados de libertad

3+ 1 (rotacion opcional)

Espacio de trabajo nominal

1600 x 350 mm (Max. 550)

1.300 x 250 mm (Max. 400)

1.100 x 250 mm (Max. 400)

0500 % 155 mm /@450 x 135 mm (con
eje rotacional)

Tiempo de ciclo

“25/300/25 mm (8 kg):
hasta 60 ciclos/min
200/1000/200 mm (8 kg):
hasta to 35 ciclos/min”

“25/305/25 mm (0,1 kg):
hasta 120 ciclos/minuto”

25/305/25 mm (0,1 kg):
hasta 150 ciclos/min

25/305/25 mm (0,1 kg):
hasta 200 ciclos/min

Repeticion de posicion

+1mm(X,Y,2)

+0,2mm(X,Y,7)

+03mm(X,Y,2)

+02mm(X,Y,2)

Repeticién angular

£03°(q)

+04°(q)

£03°(q)

Grado de proteccion

1P65

Tipo de eje de rotacion

Montaje en eje

Controlador de maquinas

NJ5 Robotics

Servodrive

Servodrive rotativo Accurax G5 - EtherCAT

Informacién de pedido

Catdlogo Sysmac P072 - www.industrial.omron.eu/en/products/downloads
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VISION

Modelo | FQ-M FH
Descripcién | Disefiado para el seguimiento de objetos Vision flexible de la maquina
Interfaz | EtherCAT y Ethernet integrados EtherCAT, Ethernet, USB'y puertos serie integrados, tarjeta SD

Elementos de inspeccion

Buisqueda de formas, etiquetado de bisqueda, posicion de bordes

Mas de 100 elementos de procesamiento

Escenas registradas

32

Método de procesamiento de imégenes

Color real o monocromo

Resolucion de la cdmara

752x 480

Hasta 4096 x 3072

(aracteristicas

- Reconocimiento de objetos rapido y preciso

- Entrada de encoder para calibracion y sequimiento de objetos
- Deteccion de objetos basada en contornos

- Software Sysmac Studio para configuracion del sistema

- Potente procesador paralelo i7 de cuatro nicleos

- (dmara CMOS de alta velocidad

- Se pueden usar hasta 8 cdmaras con un controlador
- Tecnologia de busqueda de disefio avanzado

Software

Sysmac Studio

Tension de alimentacion

24V(C

E/S digitales

9 entradas/5 salidas

17 entradas/37 salidas

Informacion de pedido
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DETECCION

Modelo
Tipo

Serie ZW Serie N-Smart

Sensor de desplazamiento

Sensor de fibra/ldser/contacto

E3X/E3C/E2C
Sensor de fibra/léser/proximidad

Métodos de medicién

Principio de fibra confocal de luz blanca -

Aplicaciones

Altura, espesor -

Superficies

Difusa, brillante, espejo, vidrio, caucho -
negro, metal, cerdmica

Rango de medicion

« Min:7+0,3mm -
« Méx.:40 £ 6mm

Resolucion

0,01pma0,25 ym -

Linealidad

+0,8pma7pm -

Caracteristicas especiales

- Ethernetintegrado

- EtherCAT integrado y valores de incidencia

descentralizada

- Transmision a alta velocidad de sefales de E/S

- RS-232C - Hasta 30 sensores en una tnica unidad de
- Analdgico VCC/mA comunicacion
- Sysmac Studio - Transmision de sefial sincronizada

- Unidad esclava para instalacién de maquina

- Transmision a alta velocidad de sefiales
deE/S

- Hasta 30 sensores en una (nica unidad
de comunicacion

Especificacion de red | — Unidad de comunicacion EtherCAT

Sensores conectables | — Hasta 30
Modelos de amplificador | — - E3NX-FAO - E3X-HDO
- E3NC-LAO - E3X-DA0-S
- E3NC-SA0 - E3X-MDAO
- E9NC-TAO - E3C-LDAO
- E2C-EDAO

Montaje | — Carril DIN

Informacién de pedido
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SOFTWARE

Mlathieeks Ve MWicriall®
%-'_ 2 SQLServer

Modelo Sysmac Studio

- Sysmac Studio proporciona un entorno de operacién y disefio para el control, configuracion, programacion y simulacién

- Un software para las tareas de motion, ldgica, seguridad, vision y HMI

- Completamente compatible con el estdndar IEC61131-3

- Admite la programacion de blogues de funcion, diagramas de relés o texto estructurado con un rico conjunto de instrucciones, ademaés de permitir
insertar texto estructurado en linea en la programacién de diagramas de relés

- Editor de tablas CAM para programar de forma sencilla perfiles de movimiento complejos

- Una herramienta de simulacion para ldgica y motion en un entorno 3D

- Funcién de seguridad avanzada con una contrasefia de 32 digitos

- Blogues de funcién PLCopen para el motion control y sequridad

Informacién de pedido Catdlogo Sysmac P072 - www.industrial.omron.eu/en/products/downloads

REDES ETHERNET Y ETHERCAT

Modelo Switch Ethernet
Nimero de puertos | 5
Funciones | - QoS para EtherNet/IP - QoS para EtherNet/IP

- Auto MDI/MDIX - Auto MDI/MDIX

- Deteccidn de fallos: tormenta de broadcast y
deteccion de errores de LSI 10/100BASE-TX,

negociacion automatica
Requisitos de alimentacion | 24 VCC (+5%)
Dimensiones | 48 x 78 x 90 mm 25x78x90mm
Montaje | Carril DIN
Informacién de pedido Catdlogo Sysmac P072 - www.industrial.omron.eu/en/products/downloads

Esclavo de union EtherCAT (unidad de bifurcacion)

Ntimero de puertos | 6 3
Funciones | - Indicadores de potencia, Link/Act
- Auto MDI/MDIX
- Reloj de referencia
Requisitos de alimentacion | 24 VCC (de —15% a +20%)
Dimensiones | 48 x 78 x 90 mm 25x78x90 mm

Montaje | Carril DIN
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